Brushless Motors

Das Graupner Schaltmodul 10A an einem JETI Duplex Empfinger, angesteuert
Uber einen Digital Ausgang des Empfangers.

(Stand 01.2023, Sender SW 5.06, Graupner Schaltmodul 10A Best.-Nr. S8527 = Hacker Artikel Nr.
96400001)

https://www.hacker-motor-shop.com/GRAUPNER-Schaltmodul-
10A.htm?Sessionld=&a=article&ProdNr=96400001&p=8145

(Die Empfanger Einstellungen finden Sie am Ende der beiden Beispiele)
Beispiel 1:

Anlegen einer Funktion “Licht” mit einem Schalter als Geber, das Licht kann also mit einem Schalter
ein/aus geschaltet werden.

Meni > Modellwahl/-modifikation > Funktions+Geberzuordnung

Mit der + Taste eine neue Funktion , Licht” erstellen:

X il | standard 8:35:19 87% [l "™ n0l]'| standard 8:35:27 87%

Modellwahl/-modifikation Funktions+Geberzuordnung

& Modell auswihlen

Neues Modell anlegen

4+ Grundeinstellungen

& Modellbild & Farbgebung

ili Funktions+Geberzuordnung
& Servozuordnung

T IR T, PRI |

Funktion Gebher Trim MaxTrim
Querd P  ..[F
Hohe@® P2H ..[&
seiteld P3H .7

Drossel Palg ..[7

Einen Namen fiir diese Funktion eingeben und dann OK. Nun den Geber setzen, das Feld ,Geber” mit
dem 3D Auswahlrad anklicken.

X il | standard 8:35:43 87% [l "™.n0ll'| standard 8:35:53 87%

Funktions+Geberzuordnung

Funktion Gebher Trim MaxTrim
QuertZ P1Q
Hohe @ P2 H
seite @ P3 [

Drossel (f P4 [
Licht &

W Auto 4 X
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Brushless Motors

Den gewlinschten Geber betatigen und OK. Hier im Beispiel der Schalter ,Sc”.

0l standard 8:35:57 87% W ™.0l'| standard 8:36:03 87%

Geber auswihlen

Geber auswihlen

Bewegen Sie den gewlinschten Geber in
die Position EIN. Dieser Vorgang
wird automatisch erkannt!

X000 | standard 8:36:08 87%

Funktions+Geberzuordnung

Funktion Geber Trim MaxTrim

Quer’Z P1[H

Hohe @ P2 [
seite P3[H
Drossel @ P4 |g
Licht 4  sSc i

X Auto < X

Die Funktion , Licht” ist damit angelegt, jetzt soll natirlich ein Kanal an den Empfanger gesendet
werden. Hier im Beispiel auf Kanal 5:

il | standard 8:36:14 87% Q| T q0ll'| standard 8:36:21 87%

Modellwahl/-modifikation Servozuordnung

& Modell auswihlen Drossel 1[7] 2 Querruder [7]
Neues Modell anlegen Hohe 0 Seite [7]
4+ Grundeinstellungen

& Modellbild & Farbgebung
i!i Funktions+Geberzuordnung
Servozuordnung

[ PP [P Sy | P,
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Brushless Motors

Mit dem 3D Auswahlrad hier nun fiir Kanal 5 die Funktion , Licht” setzen. Mit OK bestéatigen.

0l standard 8:36:26 87% W ™0l standard 8:36:31 87%

Option wahlen Servozuordnung

Drossel1[*] 2  Querruder [7]
Hohe[*] 4 Seite [7]
Licht[¥] &

Drossel 1
Querruder
Hihe
Seite

Licht

.7 8
710
-7 12

=1 aa

Esc

Nun haben wir eine Funktion , Licht” mit ein/aus Schalter ,,Sc” auf Kanal 5.

Beispiel 2:

Anlegen einer Funktion “Licht” mit einem Sequenzer als Geber, das Licht kann also als ACL Blitzer mit
einem Schalter ein/aus geschaltet werden.

Men( > Modellwahl/-modifikation > Funktions+Geberzuordnung

Mit der + Taste eine neue Funktion , Licht” erstellen:

X 00l'| standard 8:35:19 87% W ™q0[standard 8:35:27 87%

Modellwahl/-modifikation Funktions+Geberzuordnung

& Modell auswahlen
Neues Modell anlegen
4+ Grundeinstellungen

Funktion Geber Trim MaxTrim
Quer pm1[] ..[@
Hohe @ P2 H

& Modellbild & Farbgebung
ili Funktions+Geberzuordnung
& Servozuordnung

I - | [ R | [F———

.7
seitel P3H ..[F0
Drossel # P4 | M
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Brushless Motors

Einen Namen fiir diese Funktion eingeben und dann OK.

Der Geber bleibt frei (,,...“)!

X il | standard 8:35:43 87% [l "™.n0ll'| standard 8:35:53 87%

Edit Funktions+Geberzuordnung

Funktion Gebher Trim MaxTrim
QuertZ P1Q
Hohe @ P2 H
seite @ P3 [

Drossel (f P4 |
Licht &£
W Auto 4 X

Die Funktion , Licht” ist damit angelegt, jetzt soll natirlich ein Kanal an den Empfanger gesendet
werden. Hier im Beispiel auf Kanal 5, genauso so wie oben bereits gezeigt.

letzt einen Sequenzer erstellen. Men( > erweiterte Einstellungen > Sequenzer

il | standard 9:23:07 89% WM X ('] standard 9:23:15 89%

HAUPTMENU Erweiterte Einstellungen

=2 Mgde“wah”-modiﬁkatign nn Lr1 #I'III.IU.:IIIU\.IHJJ Inamnrsi
.. »?» Logische Schalter
@ Feineinstellungen

. . J4 Sprachausgabe/Ereignis
£ Erweiterte Einstellungen P gabertreis
J4 Ton des Proportionalgebers
® Stoppuhren/Sensoren

=8 N
- . i Telemetriegeber
Zusatzfunktionen 8 8

[ 2N I R S [P S —— \'J Spra‘:hkammandos

THR@] £1® User O~ T

Wir nutzen hier im Beispiel den Sequenzer ,,Q1“ und als Schalter der Blitzer Funktion den,,Sc”.

T 11| standard 92323  s9% [l "unlll|standard 9:23:3 89%

Sequenzer Sequenzer

Q1 o & Q1 o=
o I Iz Iz |4 [ 11 Iz E: l4

Q2 ow Q2 o=

Switch ..[F7] Zeit 0.0s Wert 0%
Fortgeschritten e

A 4 + Ok

5wit|:h 5C Zeit 0.0s Wert 0%

Fortgeschritten e

¥ + Ok
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Mit der ,,+ Taste” wird bei Zeit 0,0s der erste Punkt mit Wert -100% (Servoweg) gesetzt.

.00 | standard 9:23:55 88%

Sequenzer

Q1-100% E |

Q2 o=

switch 5C Zeit  0.0s Wert -100%
Fortgeschritten >

¥ X ok

Dann die Zeit auf z.B. 0,5s und mit der ,,+ Taste” einen weiteren Punkt mit -100% setzen.

X o0l | standard 9:24:20 | 88%

Sequenzer

Q1-100% @ |

!
o | 1 Iz E! l4
Q2 o= |

switch 5C Zeit | 0.55 Wert -100%
Fortgeschritten e

¥ X ok

Jetzt die Zeit auf z.B. 0,6s und mit der ,,+ Taste” einen weiteren Punkt mit 100% setzen.

X i0ll'| standard 9:24:55 | 88%

Sequenzer

Q1-100% ﬂ |

Q2 ox

switch 5C Zeit 0.65 Wert  100%
Fortgeschritten e

¥ X ok
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Brushless Motors

Zum Abschluss je einen Punkt bei 0,7 und 1,2s mit -100% setzen.

Man kann auch mehrere ,+ 100% Spitzen“ setzen, je nachdem, welchen Blink Rhythmus man
bevorzugt. Der Vorgang ist dann immer gleich: Zeit anwahlen > + Taste einen Punkt setzen > Wert
100% oder +100%...

Die komplette Sequenz beginnt also mit -100% und endet auch mit -100%.

il | standard 9:25:18 88% WM T 1’| standard 9:25:34 88%

Sequenzer

Qi & | |

o | I ]

switch SC Zeit 0.7s Wert -100%
Fortgeschritten > Fortgeschritten >

¥ X ok . B X ok

Bei Fortgeschritten kann man dem Sequenzer einen Namen geben und den beeinflussten Kanal

Sequenzer

Q1-100% ﬂ |__

!
o I1i Iz E! la

Q2 o 02 o=

Switch 5C Zeit  1.25 Wert -100%

setzen.

il | standard 9:25:49 8z% W ™[| standard 9:26:22 87%

Sequenzer Sequenzer, erweitert

Q1-100% [ﬂ| [Q1] Titel: Blitzer (/#

fo Beeinflusst Kanal e [7]
Sequenzertyp Symmetrisch [7]
Zyklisch wiederholt x

sequenz immer beenden X

Q2 o=

switch SC Zeit  0.0s Wert -100%
Fortgeschritten >>

¥ X ok 1@ CiIr ok
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Brushless Motors

X 00| standard 9:26:33 87%

Sequenzer, erweitert
[Q1] Titel Blitzer

Beeinflusst Kanal Licht (5) [7]
Sequenzertyp Symmetrisch [7]
Zyklisch wiederholt x
Sequenz immer beenden x

£ Cir ok

Da der Blink Rhythmus nach Betatigung das Schalters ,,Sc” standig durchlaufen soll, bitte die zyklische
Wiederholung anklicken.

.00 | standard 9:26:39 87%

Sequenzer, erweitert
[Q1] Titel: Blitzer ('

Beeinflusst Kanal Licht (5) [7]
Sequenzertyp Symmetrisch [7]
Zyklisch wiederholt v
Sequenz immer beenden x

r® dr 0ok

Zur Kontrolle schauen wir in den Servo Monitor, der Kanal 5 wird nun bei eingeschaltetem Sequenzer
rhythmisch von -100% zu +100 und wieder zu -100% angesteuert.

Sequenzer, erweitert Servomonitor
[Q1]1 Titel: Blitzer (#

Beeinflusst Kanal Licht (5) [7]
Sequenzertyp Symmetrisch [7]
Zyklisch wiederholt v
Sequenz immer beenden x

™ Cdr 0ok
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Brushlass Motors
Einstellung des Steckplatzes am Empfanger als ,,logischer Ausgang”.

(hier am Beispiel eines REX 7 Empfangers, andere Duplex Empfanger dann sinngemaR genauso)

Der Empfanger ist gebunden und betriebsbereit.

Meni > Modellwahl/-modifikation > Geratelibersicht > Empfanger (hier REX 7) anklicken.

.ol | standard 10:04:39  88% [l ™l |standard 10:04:46 | 88%

Modellwahl/-modifikation Gerateilbersicht

INTUTO IVIVUTII &l II:E:II
4+ Grundeinstellungen
] Modellbild & Farbgebung

REX7
RC Schalter

ili Funktions+Geberzuordnung
Servozuordnung

& Servoeinstellungen

T= Gerateibersicht

Unter , Alternative Funktionen” den Steckplatz 5 von ,Servo” auf ,Digitalausgang” umstellen.

Dol | standard 10:04:55  88% [ "™ n[ll | standard 10:05:05  88%

Duplex REX7 REX7 Steckplatzfunktionen

e e T [ A il [l T L g

Haupteinstellungen
Fail-Safe . Servo [7]

Alternative Funktionen . Servo [7]
Servozuordnung . Servo [7]

Reset in den Lieferzustand... . Servo [7]
servo [7]
Servo [7]

X < ko Ok X © &R Ok

Option wahlen REX7 Steckplatzfunktionen

T e T i AR W

Servo [7]
Servo [7]
Servo [*]
Servo [7]
Digitalausgang [7]
Servo [7]

X C Red Ok

Servo
DITEX
Digitalausgang
Digitaleingang
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AnschluBschema fiir Spannungsversorung iliber Empfanger

Jumper

I

B — -
]
X3
X2 —
Jumper S max 10 A
X1 _—
AnschluBschema bei externer Spannungsversorung
— ﬁ —
j
E/= L —
S x4 f— —
e Batt. max 20V
X3 _—+
—_—] o | —_
@ max 10 A
—l ]| P |
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