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Sr.ll- utrd R.gclvor8ärge ist x10 S.schaltet
Di. Totzeit stctll der weit des Kondcnsatoß
C? .in, Vergrößc.n von C7 bedeulct 8rößere
Totzcit hz{. breiter.n TotbeEich !m seno.
Iln lnt.rese uncrünscbtcr Rüc&tirkungen
auf den Empfürg.r duß dcr ScNoEotor wirl_

Die lon Heßtcuer empfohlete extemc Be_
schaltüng eeht aus Bild 4.5 heFo!. Dic Be_
sclall|ldg der Allasenbcß1cUer R.ichl davon
in cinigen Punktcn ab. Di. GeslEtv.rlustlei_

a|Ida,5 seflo'ls r 6JrD
a) Übc6ichr$chlllplü d.rlnn.t$haltu4i

c) A.schlußb.Llung ds , 6J, D uld
d.n lonpaliblc. TyDc! S,rvr36Ja, Stt360,
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rl! tuösli.h. E heblich€r Auir!.d sird mit
alncd tomplctte! Edstörfiltlt cE/ LU C9/Cl0
b.id€bcn. Autueddige Enlstöma8nrhmen
lomd.n eideß.its de. Fuottion$ichcrhcil
ü.r Antase zugur., mdercßeill sind sic cin
Zcicbcn Iür Prcbl.he. dic dcr Scoomolor b._

tnt r.is.ntc S.hartüncrdetlils biet.t dic Scr-
ro.lcttodil J2J6 für dic r$bs. var, dp (Bild
a,?). Un die Spadun8reinbrüch., dic ctßtc_

hen, {em mehterc SenG glcichz€itis .nlau-
fen. eom zeitbestidmenden SeFoDotedtiode_
ter femzubalted, ist mit vDl ein. Diode
ges.h&ltet, vatt*eise vT1, In weitercdwick-
luns der Seruoelektronik 52J6 ürde eor lllem
die Beschallung des R.terenzseneratoß Dir
dem Ziel reitercr Verbe$cruns d€r stlbil at
geetrdert (Bild 4.?b).
Ehe weilere Seflo{S mit Büt.n tecbnischeo
D.te! ist die .tlx l5o von vllLvo. D:Ese lS
sibt s auch in SMD-Auslührung. D6 ü]beF
sichr$cürltbild dü lS .tl( lto (Bild 4.8) lißt
c.lemen, daß auch hier *i.der dic lü. die Se.
l@LltMit 1tpßch.n Funllioßtufd .!t-
üalter sind. Der positiv. Kitalinpuls triegcn
an Gl oder d.r n.e!tiv. Ktdslitnpul-i d G2
über eine EoltoDD.lstüfc d.tr RcfcreügeneE-
tor FF1, Die KiDpzcil dca R.fer.nzgeneratoß
und dmit di. Ldng. dc! Ref.rcdzidplkes ist
d!rch die Sprndung m Stift 11 fcttg€leel. I!
dcr veqleichssbfe vird der Resfftpuls aus
Kd.l- uid Refercnzimpuls scbildet. Ist
rb> rü, so rid FF3 ge*tzl, uid a Q2lB2
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rerzgcoeBtoß sind. ^u8.rdcrn sird die
zeitb.ctimcnden Glie.lcr (Ä und Cl von
SeFopoGnliometcr gelrennt uld li€gctr d
Stiff 1 lrd SIift 2. Ncben dcr lin.rer Kcmli-
ni., dcr sutcd TcmpenluF (0.01%/K) und
Spdnuie$rrbilitnr (0,0196/9.i!t d@h d.r ge,
rirA. Rubatm!.öEuch von ,n:5,5 mA
bcEerl.ßwe.t. Bei einem voll ausse.üsrebn
Mod.I Eil ? SeflG b.dclt t ds ci!c! uü
€tsa 35 dA g.ringcren Slmmrerbouc[ gcger-
über dc.IS S/v28d0.t, ud das mlcht si.ü bei
de! B.lri€blzcia dcr AnlrSc rahon bemcrkbd.
Die Ar!6sun8 de. IS Nt t44 m di€ j.reiriee
Ailagc urd de edrsprechcdd. Sero *i d
Stomlaufplü d6 Con drd-Seno! .deuten
(Bild 4.12). Den SlElhcg des tcNos bestimt
der Wc.t yo! ß4. Um dcn StellEes dcs S.Fos,
dcn Bcdilgungea anzulassen, sird rlx parul-
lel a X4 g$cball.r, Je tleiner der resultic-
rerd. Widcrstard dieser P@llclschsltuf,s
wird, ün so größe. ist dcr Ste|lseg bze. -si!-
kel. Dic Mittclbs. rt.llt mü oil C4 d Stü l
grob ein. Dcr Groüabglcich genügt, da der
Feinabgleicü nir deF S€floDot€ntiometfi vor-
eenoümen *.rden lü!,
Die Dümpfurg dd StellrorEeer h?inst voD
wen vor X7 eb. t€ n&ü Molor ünd Sedotod-
slruktio. tann der Wert vo! rt? scbr lnter-
schiedlich *in. Der Totb.r.ich d4 S€nG. der
zum Vcmeidcn lon ResclschsinSulger cdoF
derlich ist ünd auf die Daspfun& Sreüge-
schvindhleil urd s.floloBrrukrion (c.-
rriebe, Motor) abgslimt sciD Euß, rird mit
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X2 .insestcür- Dcr Torb.Fich .ntsp.ichr dcr
Dir.crz 2wisci.d Kanaf und Refccüim-
puls, bei d.r da s.ao anläuft. Di€ Impulqteh,
nun8 Oei ,t rimr@, etvr 30 ms, dd.rc Anh,
gen mebt 20 bis 25ßd eiid mir X5, C7 m
Stifi 5 eing.stellr. Mm crtcdr, daB im Udt.r-
schicd 2ur lS SX2660, nur ndh.in
nc-Glied daz! .rfordcrlich isr, Mit dcd Wi-
deatand X7 d Stiß 8 vnd .in. seircrc rich-
tigc GröSe, der ninihale Ausgdgsimpuls, d..
den Moror tutribt. heeinflußr, Der W.rr lon
Ä7 lcgt die lmpulshr€ire fest, bei d.. der in-
teme Tri8ßer noch schallct.
Der Ausgang der Sedo-IS wird, sie aucü b.i
det S/K150. durcb 2 pnp-a66irtor.n cr,
ennzi Der IS-Aus8!!g ilr bis 500 üA belalt,
bd- Werdcr Seflotuotorco mii Xi<8O b.-
nulzl, muo mm .ltspr.cherdc Wide6tinde
in Reihe *brtt.n, uD dco A$8figivcßüirtd

NachteiliS bei der IS lVrJ44 ßt, daß dcr in-
lemc Idrc.tcr im Eilg.na fcbll, Soli dic IS mit
degaliven Kaqalimpulsen, z-8, ydtioptup, b..
bieb.n Ferde4 muß exrlm ein lovert4 vorA.'
s.[aftct s.in. Will Dan Arerc Seflos ohn.
Eletrrenit n Mobr nir 2y' v (Rr - 4 o) mir
cirem vo[inteeric.lcn ScNoveßrärtc. oactuü-
sten, gerügt die Rcihenschaltuns eines Widcr-
slards von 2,2 bi! 3,1O 2uü Motor, dlmit d.r
üdidrle ABadasstrcm nichr den höcl'sra-
lÄ$igen Wcn übeFchrcit.t.
Seil 1987 e.lztcn di. Älla€cnh.ßtellcr !.r-
stä.h die l. ols MJ1660L d.r Fin^ Mit-


