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Anschlussbelegung

X1 Steuereinginge

Stift Nr. Funktion
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Richtung X
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X11-X14 Jump UollschrittsHalbschritt

X15-X18 Automat. Stromreduzierung

Jump gesteckt,Stromreduzierung ein

+5U Hotorlogik

X198

Amsteuerung Relais 2 Anschluss flir Relaiskarte

Ansteverung Relais 1

minus Hotorlogik

minus PC

Belegung Vektor HSSS

Belegung GWR-SM44PCV5.1

Die Belegung sieht bei mir folgendermalBen aus:
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Pin 13
Pin 14
Pin 15
Pin 16
Pin 17
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Half-/Full-Step

Motor 1, Takt

Motor 1, Drehrichtung
Motor 2, Takt

Motor 2, Drehrichtung
Motor 3, Takt

Motor 3, Drehrichtung
Motor 4, Takt

Motor 4, Drehrichtung
Handsteuerung 'Stop'
Handsteuerung 'aufwarts'
Control

Handsteuerung 'abwarts'
Motor 5, Takt

Motor 5, Drehrichtung

Nicht Belegen
Auskreuzen mit Pin
Auskreuzen mit Pin
Auskreuzen mit Pin
Auskreuzen mit Pin
Auskreuzen mit Pin
Auskreuzen mit Pin
Auskreuzen mit Pin
Auskreuzen mit Pin 10
AnschlieBen X7/6 Endschalter Y
AnschlieBen X7/4 Endschalter X
Nicht Belegen

AnschlieBen X7/2 Endschalter W
Nicht Belegen

Nicht Belegen
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Schalter Handbetatigung zwischen X7/9 Minus und X7/2, 4, 6 anschlieBen

Wichtig:

X7 /8 Not-Aus mit X7/9 Minus briicken!!!



